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1 GENEL

Bu kullanma kilavuzu motorun bir pargasi olup, iceriginde yer alan
hususlara tamamen uyulmalidir.

Motorun kurulumu, isletmesi, bakimi ya da tamiri ile ilgili olan tiim
sahislar bu kullanma kilavuzunu okumali ve anlamalidir. Kullanma
kilavuzunun énemsenmemesi veya sozii gegen uyari ve bilgilere riayet

edilmemesi halinde dogacak zarar ve bozulmalardan AKAR firmasi
kesinlikle sorumlu tutulamaz.

1.1 Telif Hakka

Bu kullanma kilavuzunun telif hakki Akar firmasina aittir.

Kullanim kilavuzu rekabet amacli olarak kismen ve/veya tamamen

izinsiz olarak {igiincii sahislarca kopyalanamaz ve/veya alinti yapilamaz.
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1.2 Genel Talimatlar

Bu isletme ve bakim talimati, asansor tahrik sistemlerinde kullanilmak
iizere imal edilen AKAR marka miknatis uyarmali senkron motorlari
kapsar. Motorlarimizin {izerinde belirtilen gii¢ degerleri, denizden
yiiksekligi 1000 metreye kadar olan ve ¢evre sicakligi 0°C ve +40°C
arasinda olan yerlerde gegerlidir. Bu sartlar1 saglamayan yerlerde
kullanilacak motorlar i¢in AKAR ile irtibata gecilmelidir.

Motorlarimiz, 380V - 50Hz siiriicii girig gerilimi ile ¢aligmaya uygun
olarak tasarlanmis ve imal edilmislerdir. Farkli gerilim ve frekansa sahip
isletmeler igin 6zel istek lizerine tasarim yapilip motor imal
edilebilmektedir.

Bu talimat her tiirli kurma, isletme ve bakim olasiligini
kapsamayacagindan, en azindan asagidaki hususlar dikkate alinmali ve
kontrol edilmelidir.

flgili katalogda, isletme talimatinda, plakada ve diger belgelerde
montaj, baglanti, ortam ve isletme kosullari i¢in verilen teknik
degerler ve bilgiler.

Genel kurulum ve giivenlik talimatlari.

Yerel ve tesise 6zgii 6zellikler.

Tagima ve kaldirma diizenleri ile aletlerin uygun kullanimi.
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1.3 Tasima ve Depolama

e Miknatis uyarmali senkron motorlarda bir adet gévdeye sabitlenmis 2. MOTOR OLCULERI ve AGIRLIKLARI
kaldirma halkas1 vardir. Motorlar, gévde iizerinde yer alan kaldirma
halkasi vasitastyla kaldirilmalidir.

e Motor belirli bir siire depolama yapilacak ise, motorlar kendi 2.1 SMT120-10, SMT120-14, SMT120-17
ambalajinda rutubetsiz ve kuru ortamlarda muhafaza edilmelidir.
Ambealaj1 agilmis tiriinler ingaat atiklarina, dis etkenlere (su, nem ve
toz vb.) karst korunmalidir.

e Motorun agirligina uygun tagima ekipmani kullanilmalidur.
Motorlarin agirlik bilgileri i¢in “Motor Olgiileri ve Agirliklar”
boliimiindeki tablolara bakilmalidir.

1.4 izin Verilen Calisma Sartlan

e Motor devir sayisindan ve kasnak capindan kaynaklanan en yiiksek
kabul edilebilir hiz, motor etiketi lizerinde verilmistir.

e Motor %40 dolulukla 240 s/s calisacak sekilde tasarlanmistir.

e Izin verilen en yiiksek calisma ortam sicakligi +40°C'dir. Calisma
ortam sicakliginin asilmasi durumunda, ortam harici bir fan veya
sogutucu ile mevcut calisma sicakligina getirilmelidir.

1.5 Motorun Tanimi

SMT serisi Miknatis Uyarmali Senkron Motor; modern asansor
motoru gereksinimlerini karsilayacak bicimde, kolay montaj, yiiksek
kontrol edilebilme kabiliyeti, diisiik giiriiltii seviyesi, yliksek konfor

seviyesi, diisiik enerji tiiketimi ve kompakt yapiy1 biinyesinde
barindirmaktadir. Motor KasnakCapix | A | B | Adirhk
Tipi Kayis Adedi (mm) |(mm) (Ka)
. Motorun kompgkt yapisindan d01?y1 makine daire.li.ve. makinp dairesiz SMT120-10 3120 x 3 457 | 130 90
sistemlerde, kuyu i¢i ve disina asansor uygulamalari icin ideal bir motor
olarak goriilmektedir. SMT120-14 0120 x 4 492 | 165 105
SMT120-17 0120x 4 527 | 200 120

Kabinin yukar1 yonlii agir1 hizlanmasina kars1 CE belgeli giivenlik
komponenti olan elektromanyetik frenler ile en iist diizeyde giivenlik
saglanmaktadir.

4 5
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2.2. SMT140AC-10, SMT140AC-15, SMT140AC-20

2.3. SMT200AC-15, SMT200AC-17, SMT200AC-20

// ’
MIKNATIS UYARMALI SENKRON DiSliSiZ MOTOR KULLANMA KILAVUZU A KA R

2.4 SMT225-20, SMT225-30

q o A B c D -
Motor Tipi Kasnak Tipi (mm} (mm) (mm)  (mm Agirlik (kg|
SMT 200AC - 15/17/20] @2407.10x6,51 606| 144 1255 24q 262
SMT 200AC - 17/20 | @240 11.125x6,4* 671 159 14 24 267
SMT 200AC - 15/17/20 ©3205.6x8 642 129 89| 32 267
SMT 200AC - 17/20 ©3207.8x8 644 13 114 32 270
SMT 200AC - 15/17/20 @4004.5x10 644 124 941 40 277
(*) Sertifikal1 6zel halat kullanilmalidir.
. . A B C D E =
Motor Tipi| Kasnak Tipi mm| (om) (o) (om} (@m} (o Agirhik (k|

SMT-225-20| @3207..8x 802 13§

115

320

024

224

449

SMT225-20| ©@4005x10f 804] 137

112

400

024

224

454

SMT-225-30| ©@3209..10xB 902 149

142

320

23d

329

549

SMT-225-30| ©@4005..6x 1p 90,3 13§

112

400

23d

329

554

Motor Tipi Kasnak Tipi (mAm) (mBm) (mm) (mDm) (mEm) (mFm) A%I(gh"(
SMT140AC-10{ 2210 4..5x 6,5* [ 461 103 64 210 | 120 | 220 115
SMT140AC-10( @240 4..5x 6,5* 465 | 119 96 240 | 120 | 220 115
SMT140AC-15( 2210 4..5x 6,5* 511 108 64 210 | 160 | 220 130
SMT140AC-15( 0210 6..7 x6,5*| 510 | 120 | 88 [ 210 [ 160 [ 220 130
SMT140AC-15| @240 4..7 x6,5*| 515 | 124 | 96 | 240 [ 160 | 220 130
SMT140AC-15| @3204x8 510 | 113 | 74 | 320 | 160 | 220 140
SMT140AC-20( ©2107x6,5* | 564 | 125 [ 88 [ 210 [ 200 [ 230 150
SMT140AC-20(@210 8..10 x 6,5* 579 | 140 [ 118 [ 210 [ 200 [ 230 170
SMT140AC-20( 0240 7..8x6,5*| 568 | 129 [ 96 [ 240 [ 200 [ 230 170
SMT140AC-20(@2409..10 x 6,5* 586 | 143 [125.5( 240 | 200 [ 230 170
SMT140AC-20( ©3204.5x8 | 563 | 563 | 74 [ 320 [ 200 [ 230 160

SMT-225-30| ©@4007x10f 90,3 14§

1329

400

234

329

554

(*) Sertifikali 6zel halat kullanilmalidir.
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3 GUVENLIK TALIMATLARI

! UYARI!

Motor akimi kesildiginde motor bir tork iiretmeyeceginden
frenler acildiginda asansor kontrolsiiz olarak hizlanacaktir.
Bundan dolayt motorun enerjisi kesildigi zaman motor
sargilarimin kisa devre edilmesi mecburidir.

Senkron motorda yapilacak olan bu uygulama, asenkron
makine-motor sistemlerindeki sonsuz vidanin otoblokaj ozelligi
ile aymidir. Kisa devre akimi yaklasik olarak motorun nominal
akimina esit olacagindan; képriilemeyi saglayacak kisa devre
baglantisi, kontaktorlerin ana kontaklariyla yapimalidir.
Ancak motor sargilarindan akim akisi sz konusu iken herhangi
bir sebeple sargilar kisa devre edilmemelidir

Kurulumu gerceklestirme, elektriksel baglantilar1 yapma ve devreye alma

sadece yetkili ve nitelikli personel tarafindan yapilmalidir. Kurulum ve
devreye alma esnasinda tesisin muhtemel kosullar1 g6z 6niinde
bulundurulmalidir.

Miknatis Uyarmali Senkron Motor, mutlaka ekranli topraklama

* iletkeni barindiran enerji kablosu ile beslemelidir. Ekranli kablolun
topraklamasi binada ayr1 bir topraklama sistemi ile kullanilmalidir.
Enerji kablosunun U,V,W faz iletkenleri, Oto-Ayar (Auto-Tuning)

" isleminin basarili oldugu siralamaya gore klemens terminallerine
baglanmalidir.
Fren bobinleri fren etiketinde belirtilen gerilime gore tasarlanmistir.

* Fren bobini uglarina paralel varistorler baglanarak asiri gerilime karsi
koruma saglanmistir.
Fren agma denetimi yapan mikro-kontak (micro-switch) gibi giivenlik

* komponentleri kesinlikle sokiilmemeli ya da devre dis1
birakilmamalidir.
Fren mikrokontaklarinin klemens kutusu baglantilari normalde agik

* (NO) kontaklari tizerinden yapilmistir.
Miknatis Uyarmali Senkron Motorlar, asirt 1ssnmaya karsi faz

- sargilarina termistorler yerlestirilerek koruma altina alinmistir. Pano
iizerinden mutlaka max. 2,5 Volt gerilim ile termistor baglantilari
yapilmalidir. Aksi halde iiriin garanti kapsam disinda kalir.
Miknatis Uyarmali Senkron Motorun rotoruna monte edilen mutlak

- enkoder ile birlikte calisacag: siiriiciiniin (frekans inverterinin) enkoder
baglant1 semalar1 kullanma kilavuzunun son sayfalarinda verilmis olup,
enkoder baglantilar1 bu semalara uygun olarak yapilmalidir.

8
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1. Motoru panoya baglayan ana besleme kablosunun, enkoder kablosunun
“ lizerinde elektromanyetik etki olusturmasi engellenmelidir. Aksi halde
enkoder parazit alarak, siirlicii hatalarina veya konfor bozukluklarina

sebep verebilir.

motor garanti kapsam disinda kalr.

! [ Motor iizerindeki miihiirlii kirmizi noktalara miidahale edilirse

4 KURULUM
4.1 Genel

Asansor motor montaji ve sistemin kurulum sorumlulugu taahhit
firmasina aittir.

Herhangi bir sorun ya da sitiphe olmas1 halinde liitfen AKAR ile
iletisime geginiz. (Iletisim bilgileri kilavuzun arka kapaginda yer
almaktadir.)

Motorun kurulumuna baslamadan 6nce nakil sirasinda olusabilecek
hasarlara karsi tiriin kontrol edilmelidir.

Kurulumu gergeklestirme, elektriksel baglantilar1 yapma ve devreye
alma sadece yetkili ve nitelikli personel tarafindan yapilmalidir.

Kurulum ve devreye alma esnasinda tesisin muhtemel kosullar1 g6z
ontinde bulundurulmalidir.

Motorun kuyu boslugunda, zeminde ¢calismast halinde motor
! _ ve ozellikle frenler toz, su ve yabanci cisimlere karsi
korunmalidir.

Frenler CE sertifikali olup, ayar1 fabrikada yapilmaktadir. Miisterinin
ayrica bir ayar yapmasina gerek yoktur. Frenlere miidahale edilmesi
durumunda iiriin, garanti kapsam disinda kalacaktir!

Motora (fren, gdvde, kasnak) bir darbe olusturulmamalidir.

Motorun elektriksel baglantilari, kullanim kilavuzunun 21 ve 22.
sayfalarinda yer alan motor klemens baglant1 semasina gore yapilmalidir.

Motor iizerinde kesinlikle kaynak yapmayin. Zira
i, | miknatislar ve rulmanlar hasar gorebilir. Boyle bir durumda
motor garanti kapsamindan cikar.

9
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Motorun etrafinda sogutma maksatli hava akisina herhangi bir sebeple
engel olunmamalidir.

§ Enkodere erisimi miimkiin kilmak amaciyla, eksenel yonde
- duvar ile fren arasinda en az 150 mm mesafe birakilmalidir.

Motor ve aksesuarlari iizerinde yapilan miidahaleler motorun
garanti kapsam disinda kalmasina sebep olacaktir.

4.2 Motor Montaji

e Motorun montaj delikleri, motor gévdesi alt kismindaki ayaklarda yer
almaktadir.

e SMT120-10/14/17 ve SMT140AC-10/15/20 tip motorlar montaj plakasina
4 adet M 16 (8.8) vidanin 195 Nm tork sikilmasiyla tutturulmalidir.

o SMT200AC-15/17/20 ve SMT225-20 tip motorlar montaj plakasina 4 Adet
M20 (8.8) vidanin 395 Nm tork ile sikilmasiyla tutturulmalidir.

e SMT225-30 tip motorlar montaj plakasina 4 adet M24 (8.8) vidanin 680
Nm tork ile sikilmasiyla tutturulmalidir.

e Baglama vidalari, ¢apraz bir sekilde ve esit kuvvetle sikilmalidir.

e Montaj yiizeyi diizglinliigli kontrol edilmelidir. (Tavsiye edilen yiizey
kalitesi 3,2 ~ 4)

e Montaj yiizeyi, maruz kalacagi kuvvetlere dayanikli ve esnemez olmalidir.

e Titresimi absorbe etmek i¢in motor sasesinin altina vibrasyon sondiiriiciiler
konulmalidir.

4.3 Halat Koruma Kollar

Motor iinitesi 2 adet halat koruma kolu ile donatilmistir.

Her iki halat koruma kolu, Motor 6n kapagina sabitlenecektir.
Halatlarin ¢alisma yoniine bagl olarak halat koruma kolu
ayarlanabilir.

Halat koruma kollari, halatla 2-3 mm mesafede olmalidir.

10
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S DEVREYE ALMA

Motor kurulumundan sonra asagidaki kontroller ve deneyler yapilmalidir:

- Yalitim ve isletme kosullarinin etiket bilgileri ile uygunlugu,

- Motorun yatay diizlemde yerlestirilmis ve dengede olmast,

- Yalitim direncinin yeterli olmasi,

- Donme yonii,

- Toprak baglant1 kontrolii,

- Sogutma amagli hava akisinin engellenmemesi,

- Biitiin sikma elemanlarinin ve elektriksel baglantilarinin sikilt olmast,

- Hareketli ve gerilimli kisimlara kars1 biitiin koruyucu 6nlemlerin alinmus,

motorun bosta titresimsiz ve giirtiltiisiiz ¢alistyor olmast,

- Motor isletme degerleri ile motor etiketindeki bilgilerin uygunlugu,

- Frenlerin etiketlerinde yazan degerlere uygun olarak beslendigi,
kontrol edilmelidir.

PTC 1s1 sensorleri panoya bagl olmall ve max. 2,5 V gerilim
! uygulanmahdir.

Yukaridaki kontrol listesi her tiirlii olasilig1 kapsayamaz. Bu nedenle, tesisin
6zel kosullarini ve bunlarla ilgili ek talimatlari bilen, yerlestirme ve devreye
almaya konusunda yetkili teknik personel tarafindan baska 6nlemler de alinabilir.

Sistemin ilk devreye alinmasindan dnce asagidaki islemlerin
uygulandigindan emin olun.

e Kurulumu ve elektriksel baglantilar1 dogru bir sekilde gerceklestiriniz.

e Giivenlik ekipmanlari (Hiz regiilatorii, Giivenlik tertibatr) kurulu ve faal

durumda olmalidir.

5.1 Isletme Kosullar

e Motoru patlayici gazlar igeren ortamlarda kullanilmamalidir.

e Motorun ¢alistirilacagi cevre sicakligi 0°C ile +40°C arasinda tasarlanmis
olup bu degerler disindaki sicakliklar icin AKAR ile iletisime gegilmelidir.

e Motorun galistirilacagi ortamin nem orant %95't agmamalidir.

e Motor iizerinde herhangi bir yabanci madde (toz, su, kati maddeler vs.)
diismesi engellenmelidir.

11
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5.2 Motor - Enkoder Baglantisi

Motor siiriicii olmaksizin dogrudan

l DIKKAT! | apa Sebekeye baglanmamahdir.

e Enkoderin 0 offseti DC gerilim ile yapilabilir. Bunun i¢in U faz1 (+)’ya, V ve
W fazlari (-)’ye baglanmalidir.

e U,V ve W faz uglari motor ve siiriicii tarafinda dogru faz sirasiyla
baglanmalidir ve degistirilmemelidir. Aksi taktirde motor ¢alisma siireci
i¢inde kontrolsiiz olarak agir1 hizlanabilir.

Stiriicii-motor baglantisi, mutlaka uygun kesitteki ekranli kablo ile
yapilmalidir. Ekranli kablonun her iki tarafinda miimkiin olan en genig

! " yiizeyde topraklama kablosu baglanmalidwr. Binada ayri bir topraklama hatti
olmalidir. Binada ayrt bir topraklama hatti olmali ve sistemin topraklanmasina
baglanti yapimalidr.

e Motor, asir1 1sinmaya karst PTC direngler ile korunmustur. PTC baglantisi,
PTC kontrolorii yoluyla yapilmalidir. PTC igin izin verilen test voltaji
maksimum 2,5V DC’dir. 2.5 V’un {izerinde gerilim uygulanmasi, PTC’nin
zarar gérmesine sebep olabilir.

e Enkoderi siiriiciiye, 23-27. Sayfalarda yer alan enkoder baglanti semalarina
uygun olarak baglanmalidir.

e Fabrika ayarlarini kaybetmemek i¢in, zorunlu kalinmadik¢a enkodere
dokunulmamali ve sokiilmemelidir. Eger enkoder sokiiliirse siiriiciiye tekrar
tanitilmalidir.

5.3 Enkoder Degisimi

e Enkoderin (ECN1313 - ERN1387) arkasinda bulunan tornavida ve alyan
agizli vida AA 4 mm veya AA 3 mm alyan anahtar yardimi ile
sokiilmelidir.

Enkoder Sokme Islemi:

e Enkoder tizerindeki kablo koruma kapagi
¢ikartlmalidir.

12
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e AA4 mm alyan anahtar1 yardimi ile M4x10 mm
Enkoder baglanti civatasini bir veya iki tur kadar
gevsetilmelidir.

e MI10x25 AKB veya Imbus basli civata yardimi ile
¢ektirme yaparak enkoder rahatlatilmalidir ve
cektirme yapilan civata sokiilmelidir.

e 4 mm alyan anahtar1 yardimi ile M4x10 mm
Enkoder baglanti civatasi tamamen sokiilerek
almmalidir.

e Enkoder flans baglama ¢emberi lizerindeki
baglant1 civatast 2 mm alyan anahtar ile 3-4 tur
gevsetilmelidir.

e Enkoder kontrollii olarak cikartilmali ve yeni
enkoder mile takilmalidir.

Enkoder Takma islemi:

e AA 4 mm alyan
anahtar1 yardimi ile M4x50
' mm enkoder baglanti civatasi

- max.5 Nm tork uygulanacak

( sekilde takimilmalidir.
Enkoder flang baglama
¢emberi lizerindeki baglanti
civatasi, AA 2 mm alyan anahtar ile max 1,2 Nm tork uygulanacak sekilde
stkilmali ve enkoderin sikildigindan emin olunmalidir.

e

.I-J‘:I‘\ j] \
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e Enkoder kablosu, enkoder tizerindeki yuvasindan gegirerek kablo
muhafaza kapagina takilmali ve vidast AA 4 mm veya AA3 mm alyan
anahtar ile maksimum 5 Nm tork uygulayarak takilmalidir.

e Yeni enkoderin siiriicii ile tanitma iglemi yapilmali ve enkoder kablosu
ilk anda oldugu gibi plastik kelepge ile baglanmalidir.

NOT: Daha ayrintili bilgi i¢in liitfen Enkoder kitap¢igina bakiniz ya da
firmamizla irtibata geciniz. Enkoder hassas elektronik bir ekipman
oldugu icin sokiiliirken yada takilirken asir1 giicle zorlanmamahdir.
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6 FREN BAGLANTISI

e Elektromanyetik frenler, etiketlerindeki gii¢ degerleri dikkate alinarak
beslenmelidir.

e Miknatis uyarmali senkron motorlarda kullanilan elektromanyetik frenler
tamamen statik uygulamalar i¢in dizayn edilmistir.

e Dinamik frenlemede kullanilacagi durumlar, test frenlemeleri ve acil durum
frenlemeleri olarak simirlandirilmistir. Statik frenlemede kullanildigindan
balata aginmasi minimum diizeydedir. Bundan dolay1 fren hemen hemen hig
bakima ihtiya¢ duymaz.

e Elektrik kesintisi durumunda frenlerin agilmasi mekanik olarak miimkiin
degildir. Ancak bir gii¢ kaynagi takviyesi ile frenler enerjilenerek agtirilabilir.

e Frenler, anahtarlamadan dolay1 olusabilecek asir1 gerilim piklerine karsi
varistorler ile korunmalidir. Fren bobinlerinin uglaria klemens kutusu i¢inde
fabrika ¢ikis1 varistorler monte edilmistir.

4 N\
! UYARI!

Acil durumlarda frenlerin enerjisinin kesilmesi, dogrultucunun hem AC
hem DC kismindaki 2 adet kontagin agilmasi ile saglanmalidir. Normal
isletme kosullarinda ise, frenlerin duruslar i¢in dogrudan etkisi
bulunmamaktadir. Normal durus sartlarinda frenlerin sessiz ¢aligmasi ve
diyotlarin daha uzun 6miirlii olmasi igin fren beslemesinin kontroli AC

\ kismindan gergeklestirilebilir.

J

( Fren agma kontrolii, fren iizerindeki mikro-kontak ile gergeklestirilmelidir.)

b onNEMLiBiLGI B

Fren mikro-kontaklari, Miknatis Uyarmali Senkron Motorlarn iizerinde
bulunan elektromanyetik frenlerin anlik durumunun izlenmesi igin kullanilir.
Stiriicii (frekans inverteri), mikro-kontagin verecegi sinyale gore ¢alisip
calismayacagina karar verecektir.

Mikro-kontaktan frenin a¢ildigina dair sinyal gelirse, siiriicii motoru
calistirmayr stirdiirecektir. Eger mikro-kontaktan frenin a¢ilmadigina yonelik
sinyal gelirse, siirticti calismasini durduracaktir. Béylece motor, fren torkunu
yenebilmek i¢in nominal akiminin ¢ok iizerinde bir akim ¢cekmeyecektir. Bu da
hem stiriictiniin hem de motorun aswrt akimdan dolay: zarar gérme riskini
ortadan kaldiracaktir.
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6.1 Elektromanyetik Frenler I¢in Uygun Pano
Ekipmani Secim Tablosu

Motor Fren Fren Uygun Uygun
Tini Fren Tipi Glicii | Akim Trafo Sigorta | Kablo
p (W) | (A) |Giicii (VA) Kesiti
BR210S
SMT140AC- BR 320 S ) ,
10/15/20 BR 425 S 140 0,714 4A 0,50 mm
(198V)
BR 620D
SMT200AC- BR 730 D ,
15/17/20 BR 850 D 2x114 1,13 4A 0,75 mm
(198V)
BR/1-
SAZ/IOT/gis 800/1200 2x110 1 - 4A 0,75 mm’
(198V)

* Standart fren voltaj1 198 V DC’dir.

b onEMLiBiLgi !

Fren bobin uglarina, calisma geriliminden daha diisiik gerilim
uygulanmasi, frenin tam olarak ¢alismamasina sebep olacaktir. Bu durumda
frenden stirtme sesi gelebilir, motor fazla akim ¢ekebilir, motor asirt isinabilir
veya stiriicti hataya gegebiliv. Calisma geriliminden daha yiiksek gerilim
uygulanmasi ise frenin ¢abuk isinmasina sebep olacaktr.
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6.2 EN81-1'e Uygun Olarak Frenlerin Testi

Fren testlerinin, kabin kuyunun orta noktasindayken yapilmasi onerilir.

a) Motor Fren testi
1) SMT200AC ve SMT225 motor icin fren testleri:
I) Cift Fren Testi:

Beyan yiikiiniin 1,25 kat1 yiikle yiiklenen kabin nominal hizda
asag1 yonde hareket ederken, motorun ve frenlerin enerjisinin
ayn1 anda kesilmesi ile gerceklestirilmelidir. Test sirasinda
motor uglar1 kisa devre edilmemelidir.

IT) Tek Fren Testi:
Beyan yiikii ile yiiklenen kabin, nominal hizda asag1 yonde
hareket ederken motor ve fren enerjisinin kesilmesi ile
gergeklestirilmelidir. Test sirasinda motor uglari kisa devre
edilmemelidir.

Not 1: Tek fren durdurma yetenegini test ederken frenlerden
biri siirekli agik olmalidir. Digeri ise tek olarak
kapatilabilmelidir.

Not 2: Bu testi ger¢eklestirirken asansor gozetim altinda
olmalidir. Bir yavaglama gozlenmezse agik olan fren devresi
acilen kapatilmalidir.

2) SMT120 - SMT140AC motor icin fren testi:
a. Beyan yiikiiniin 1.25 kat1 yiik ile yiiklenen kabin nominal hizda
asag1 yonde hareket ederken, motorun ve frenin enerjisinin ayni
anda kesilmesi ile gerceklestirilmelidir. Test sirasinda motor
uclar1 kisa devre edilmemelidir.
b. Kabin bos olarak yukari yonde nominal hizda hareket ederken
motor ve frenin enerjisinin kesilmesiyle gerceklestirilmelidir. Test
sirasinda motor uclari kisa devre edilmemelidir.

b) Mikro-kontak Testi

Mikro-kontak, frenlerden ayri olarak test edilmelidir. Mikro-kontak icin
giivenlik devresindeki kullanimina bagli olarak anlik a¢ik yada kapali
kontak durumunda olmalidir. Yanlis yada beklenmeyen bir sinyal halinde,
hareket baglamamalidir.
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7 ACIL KURTARMA

! UYARI!
Acil kurtarma sirasinda Asansor sistemine mutlaka

vetkili ve nitelikli personel miidahale etmelidir.

IBILGI!
Miknatis uyarmali senkron motorlar, beyan yiikii ile yiiklii kabini elle
yukart yonde hareket ettirebilmek i¢in 400 N'dan fazla kuvvet
l uygulanmasini gerektiren tahrik motorlaridir. Bu sebepten dolay:,
ilgili standardin 12.5.2. maddesi geregince (*) acil kurtarma
sirasinda kullantlacak elektrikli elle kumanda tertibati icin bir vasita
L saglanmasi zorunludur. (*)

J

“Senkron motorlarda kurtarma islemi Elektrikli Elle Kumanda tertibati
ile yapilmalidir. Bunun i¢in harici bir enerji kaynaginin kullanilmasi 6nerilir.
Otomatik kata getirme ile elektrikli elle kurtarma sistemi farkli ¢alisan
sistemlerdir, karigtirllmamalidir. Acil kurtarma esnasinda kullanilacak olan
Elektrikli elle kumanda tertibat1 agagidaki 6zellikleri saglamalidir.

(*) Bkz, TS 10922 EN 81-1: 2001 Ek-A2 Madde 12.5.2

NOT:Acil kurtarma sirasinda kullanilacak elektrikli elle kumanda
anahtari, agsagidaki elektrik cihazlarini devre digt birakmalidir:

(Bkz: TS 10922 EN 81-1: 2001 Ek-A2 Madde 14.2.1.4)

e Hiz regiilatorleri,

e Yukar1 yonde hareket eden kabini asir1 hizlanmasina karsi koruma
tertibatlari,

e Sinir giivenlik kesicileri,

e Tamponlara monte edilen giivenlik kesicilerini devre dis1
birakmalidir.

e Elektrikli elle kumanda anahtar1 kullanilirken kabin hizinin 0,63
(m/s)'yi gegmemesi istenir.

* Daha detayli bilgi icin liitfen ilgili standardi inceleyiniz.

Mekanik olarak yapilacak elle kurtarma islemi, ancak ve ancak acil
kurtarma i¢in baska care kalmamasi durumunda yapilabilir. (Ornegin fren
bobininin yanmasi durumunda)
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Boyle bir durumun olugmasi halinde asansor sistemine hakim, yetkili
nitelikli bir personel tarafindan, mekanik elle kurtarma kollar1 kullanilarak
yapilmalidir. Motor uglarinin kisa devre edildiginden mutlaka emin olunmalidir.
Kurtarma islemi i¢in mekanik kolun kullanilmas1 durumunda saftin bosta
kalmamasi i¢in motor uglari kisa devre edilmis olmalidir. Aksi durumda motor
bosa cikar ve kontrol edilemeyecek kuvvette agir olan tarafa dogru hizla hareket
olusur. Motor uglarinin kisa devre edilmesi durumunda ise belirli bir hizla agir
olan tarafa dogru hareket edecektir. Bu islem yapilmadan 6nce bu durum dikkate
almarak gerekli onlemlerin alinmis olmasi gereklidir. Gerektiginde fren
kapatilarak hareketin durdurulabilmesi saglanacak sekilde islem
gerceklestirilmelidir. Mekanik elle kurtarma kollari, asansor sistemine digaridan
yetkisi olmayan bir kiginin miidahale edemeyecegi giivenli bir yerde muhafaza
edilmelidir. Aksi takdirde AKAR firmasi sorumlu tutulamaz.

Kabinin kontrolsiiz hizlanmasini énlemek igin motor sargilarinin kisa
l devre edildiginden emin olunuz. (Motor sargilarina uygulanan kisa
' devre ile asansor hiz1 giivenli bir degerde sabitlenerek, hiza bagh
frenleme torku tretilir. Bu kisa devre sistemi panodan yapilmalidir. )

Elektrik enerjisi kesintisi durumunda kurtarma, otomatik kurtarma iinitesi
veya elektrik butonu vasitasiyla gerceklestirilmelidir.

Otomatik kurtarma, ancak kumanda panosu iizerinde yer alan bir kesintisiz
gii¢ kaynagi veya batarya grubu ile kuyu boslugunda katina ulasamayan bir
asansor kabinini tahliye etmek amaciyla uygun kata getirmek igin yapilacak
uygulamadir. Kumanda panosu kesintisiz gii¢ kaynagindan (UPS) beslenir,
asansor kabininin konum bilgisi alindiktan sonra, siiriicii otomatik olarak diisiik
¢ikis frekansinda asansér kabinini uygun kata ulastirip kabin icerisinde kalan
volcularin emniyetli bir sekilde tahliye edilmelerini saglamalidir.

Acil Kurtarma ile Otomatik Kurtarma, birbirinden farkl
l islemlerdir ve birbirine karistirrlmamalidir.

8 SERVIS VE BAKIM

e Servis ve bakim hizmeti, mutlaka yetkili ve nitelikli personel tarafindan
verilmelidir.

Miknatis uyarmalr senkron motorda bulunan rulmanlar, disaridan
l yaglamaya ihtiya¢ duymayacak yapidadir. Kesinlikle yaglamaya
) calismayiniz.

e Acil kurtarma gerektirebilecek durumlarda, pano iizerinde bulunan
kesintisiz gii¢ kaynaginimn (UPS) arizalanmis olabilecegi ihtimaline servis
personelinin yaninda ¢alistigindan emin olunan, yeterli giicteki bir
kesintisiz gii¢ kaynagi bulundurulmalidir.
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8.1 Bakim Sirasinda Yapilacak Kontroller

Yapilacak Kontrol Kontrol Sikhgi

Halat kommg kolunun halatlara Her 4 ayda bir
olan mesafesi

Kesintisiz Glig¢ Kaynaginin (UPS)

calisma kontrolii Aylik kontrollerde

Genel Kontrol: Civatalarin sikilik
kontrolii, tahrik kasnaginin ve Aylik kontrollerde
frenlerin ¢alismasinin kontrolii

Tahrik kasnaginin aginma kontrolii Yillik kontrollerde

9 HATA GIDERME

HATA MUHTEMEL SEBEP CcOzZUM
Motor Govdesinde | Topraklama islemi Topraklama kablosu motor
Kacak var yapilmamuistir. klemensine baglanmalidir.

Hata giderme tablosundaki

Fren agmiyor. frenle ilgili hatalara bakinmiz.

Motor klemensine

D.MOt.(.) r Eagluglarl hatals baglanmis olan U,V,W
onmuyor aglanmis. uglarini kontrol ediniz.
Mikro-kontaktan gelen Mikro-kontak ayar1
yanlis sinyal yapilmalidir.
Fren tam olarak agmiyor. Frenle ilgili hatalara bakiniz.

Motor klemensine
baglanmis olan U,V,W faz
uclar1 kontrol edilmelidir.

Faz uglar1 hatali
baglanmis.

Motor Kabin yar1 yiikle yiiklenip

Fazla Akim asansOr en alt kata ve en st

Cekiyor kata yonlendirilerek, inis ve
¢ikistaki akimlar stirticii
Kars1 agirlik dengesi ekranindan izlenir. Inis ve
bozuk. c¢ikista, kabin kuyunun orta
noktasindan gegerken ¢ekilen
akimlar birbirine yakin
olmalidir.
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HATA MUHTEMEL SEBEP CcOzZUM
Motor Fren tam olarak agmryor. Frenle ilgili hatalara bakiniz.
(é::l':litl:)l: VVVF siiriicii ayarlari VVVF siiriicii ayarlari
sty hatali. kontrol edilmelidir.
Fren besleme gerilimi Besleme gerilimi, fren
diistk. etiketinde belirtilen gerilim

diizeyine getirilmelidir.

Fren bobini yanmig Firmamizla irtibata geginiz.

Fren agcmiyor

Fren aynasi ve fren govdesi
arasindaki ¢alisma boslugu
izin verilen aralik disinda.
(max. 0.6)

Firmamizla irtibata geg¢iniz.

Frenlerin kapanmasi

Frenleme esnasinda erilim Mikro-kontak ayar1 ve gii¢
Gerceklesmiyor g kaynagini kontrol edilmelidir.
uygulantyor olmasi.
e Fren besleme gerilimi fren
Fren besleme gerilimi S = o
diisiik etlketlpde belirtilen gerilim
Kararsiz ’ diizeyine ¢ikartilmalidir.
Frenleme ] ]
Mikro-kontaktan gelen Mikro-kontak ayari
yanlig sinyal. yapilmalidir.
VVVF siiriicii ayarlari VVVF siiriicii ayarlarini
hatali (durma ani ile ilgili paramet-
releri) kontrol edilmelidir.
Normal isletme Fren anahtarlamasinin,
¢alismasinda DC kisimdan | kullanma kilavuzunun
Fren Kapatirken | ;1o ama. 6. Fren Baglantisi

Cok Ses Yapiyor bolimiindeki uyarilara

uygun olarak AC kisimdan
yapilmasi saglanmalidir.

Frenin hava boslugu
olmas: gerekenden fazla. Firmamizla irtibata geciniz.
(max. 0.6 mm)
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10 MOTOR KLEMENS BAGLANTI SEMALARI

SMT140AC TiP MOTOR KLEMENS BAGLANTI SEMASI

YILDIZ BAGLANTI

TOPRAKLAMA KABLO
Tl

FREKANS INVERTERI | V™2

WiT)
* PTC ]
(TERMISTOR) V= 10T
MAX "
2.5 (V) DC
TOPRAKLAMA KABLO TOPRAKLAMA KABLO

FREN GERILIMI (V) 81

198 V. DC = [ _~"}| FREN
Vyn2

WV (V)

wv)2 FREN SWITCH

*PTC BAGLANTISINA 2,5V USTU VOLTAJ UYGULANIRSA
MOTOR GARANTI KAPSAMI DISINDA KALIR
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SMT200AC / SMT225 TiP MOTOR KLEMENS BAGLANTI SEMASI

YILDIZ BAGLANTI A

TOPRAKLAMA KABLOSU

* PTC
(TERMISTOR) ©

MAX
25(V)DC P2

FREN SWITCH

FREN SWITCH

U,V,W=Stator devresi giris faz sargilar
P1-P2 =Termistor

Fren bobin=198(V DC)

Fren switch=24(V DC) Siyah-Mavi

*PTC BAGLANTISINA 2,5V USTU VOLTAJ UYGULANIRSA
MOTOR GARANTI KAPSAMI DISINDA KALIR
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11 ENKODER BAGLANTI SEMALARI 11.2- Arkel Adrive (ECN 1313)

11.1 Enkoder Renk Kodlari
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< .
3 ao
. zz
Sinyal Kodu KAB.LO RENGI (EnDat) :‘5 38
Heidenhain ECN 1313 ~ EE
. . . m by %%é ;
5V (Up) Kahverengi / Yesil (Mavi) a N G&cz=
) O - EEFSE
0V (GND) Yesil / Beyaz (Beyaz) Z EE L -
A+ Yesil / Siyah 2 =
O z%
A- Sari / Siyah > \
- o4
B+ Mavi / Siyah 2
B- Kirmizi / Siyah z
CL+ Mor g
CL- Sar1 &
m
DA+ Gri .i
DA- Pembe = g
- o <
Ekran (Sinyal) Mat Siyah (Ince) = =
Z )
Ekran Mat Siyah (Kalin) g - = _
% g A5E & Slalzl <9 E;
& z % £ <|m|®2 |0 |0|&|Aals EE
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<§< i = z<
~ E g % Tz |z i §$
s SIIEEIEE E Llalalelz] 2O
5 1512|9152 58|22 |8|% )
it x| 2|8l |22 /5 2|9 |° |8 % <<
2 AL RERERERE o
S |g|f: .
Z Z| |® x|
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