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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

1. Genel Bilgiler
1.1. SMT Serisi Motorlar

SMT serisi motorlarhalatlive tahrik kasnakhdislisiz sistem kullanan asansorler igin tasarlanmistir. AKAR
onayi olmadan, diger siiriis uygulamalarina izin verilmez.

SMT serisi motorlar kompakt tasarimi sayesinde makine daireli ve makine dairesiz sistemler igin
uygundur.

Dogrudan suris teknolojisi sayesinde; SMT serisi motorlar maksimum seyir konforu, minimum gurdlti
seviyesi, kolay kurulum ve %40’a kadar enerji tasarrufu saglar. Bunlarin yani sira, SMT serisi motorlar
herhangi bir yaglama gerektirmediginden c¢evre dostudur.

CE sertifikali AKAR® Elektromanyetik Fren maksimum glivenlik saglar. Yukari yonli asiri hiz korumasi
emniyet mekanizmasina ve kontrolsiiz kabin hareketine karsi (UCM) korumaya sahiptir.

1.2. Kurulum ve Bakim Kilavuzunun Yapisi

Bu kilavuz gerekli gorildiugl takdirde referans alinmasi igin motorun bir pargasi olarak tasarlanmistir.
Kurulum, isletme, bakim veya onarimdan sorumlu personel bu kilavuzu tamamen okuyup, anlamak ve
daima kilavuzdaki talimatlari izlemek ile yikimlidr.

AKAR bu kilavuzun g6z ardi edilmesinden kaynakli olusan hasar ve bozulmalardan sorumlu degildir.

AKAR gerekli gordigu takdirde, teknik gelismeler dogrultusunda bu kilavuzda degisiklik yapma hakkini
sakli tutar.

1.3. Kullanici

Bu kilavuz; kurulum, bakim, calisma ve tamir islemlerinde yer alacak personel icin hazirlanmistir.

1.4. Telif Hakki

Bu kilavuzun her tiirlii telif hakki Akar Asansér Mot. Mak. San. Ltd. Sti. (istanbul)’a aittir. Bu kilavuzdaki
bilgiler herhangi bir 6n bildirim yapilmadan degistirilebilir. Bu kilavuzun higbir kismi; AKAR tarafindan
yaziliizin olmadan, hi¢bir amacla elektronik veya mekanik sekilde kopyalanamaz ya da dagitilamaz.
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

2. Giivenlik Talimatlari
2.1. Genel

SMT serisi motorlar son kullanicilar i¢in kullanima hazir bir Griin degildir. isletmeye almadan énce;
kurulum icin gerekli giivenlik ekipmanlari (Uygulamaya gore farklihk gosterebilen) tamamlanmalidir.
Sistemin glvenilirligi ve performansi, kurulumun her parca icin dogru ve givenli bir sekilde yapilmasina

baghdir.

2.2. Teknik Personel Sorumluluklari

Kurulum, elektriksel baglantilar, calisma, bakim ve tamir servisleri yetkili ve nitelikli teknik personel
tarafindan ilgili standart ve yonetmeliklere uyumlu sekilde yapilmahdir.

2.3. Kullanim Kilavuzunda Kullanilan Sembol ve isaretler

Asagidaki isaret ve semboller; kullanicilar igin tehlikeli bolge, kullanigh bilgiler ve onerileri belirtmek

amaciyla kullanilmistir.

TEHLIKE! Agir yaralanma meydana gelebilir!
Tehlikeli bélge. Onlem alinmamasi durumunda 8lim
veya agir yaralanma meydana gelebilir.

DIKKAT! Malzeme hasari meydana gelebilir!
Gerekli 6nlemlerin alinmamasi halinde malzeme hasari
meydana gelebilir.

TEHLIKE! Elektrik carpma riski!

Tehlikeli elektriksel gerilim bélgesi. Onlem alinmamasi
durumunda 6lim veya agir yaralanma meydana
gelebilir.

= B> B P

BILGI
Kullanicilar igin ilave bilgiler.

TAVSIYE
Kullanicilar igin ipuglari ve tavsiyeler.

KK-75.01-1/21.05.2024/Rev.06
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

2.4. Glvenlik Talimatlar

Motor sadece siparis surecinde bilgi verildigi Uzere, 6zel amaglar ya da asansor sistemlerinde
kullanilabilir.

Motor sadece etiket degerlerinde belirtilen parametrelerde ¢alistiriimalidir.

Motor lizerinde tasima halkasi vardir. Halka sadece motor, frenler ve kasnagi tasiyacak
sekilde tasarlanmustir. Harici yikler yiklemeyiniz (6rn: halatlar, soketler vb.)

P

Motordan akim ge¢cmedigi takdirde tork Gretmeyecektir. Bu durumda, frenler aciksa, kabin
kontrolsiiz sekilde hareket edecektir. Bu sebeple, kurulum sirasinda motor sargilarinin
kisa devre yapilmasi siddetle tavsiye edilir.

P

Bu durumda hiz, makine-motor sistemlerindeki kasnak siirtlinmesine benzer sekilde fren
torkuna bagli olacaktir. Kisa devre ana kontaklarin kontaktér uglarindan yapilmahdir.
Sargilari kisa devre etmek sadece sargilardan akim gegmediginde yapilabilir.

Fren salinimlarini kontrol eden glivenlik ekipmanlari ¢cikarilmamali ve deaktive
edilmemelidir. (Orn: mikroswitch)

Motor yalnizca toprak iletkeni bulunan toprakl gii¢ kablosu ile kullaniimalidir. Litfen
motorun toprak baglantisi ile yapinin toprak baglantisinin farkli oldugundan emin olun.

U, V, W fazlarinin gii¢ kablosundaki uglari auto-tuning isleminde belirtildigi sirada bagli
olmahdir.

SMT serisi motorlar asiri isinmaya karsi faz sargilarina bagh olan PTC termistorleri ile
korunmaktadir. Baglantilar PTC kontrol6ri araciligiyla yapilmalidir ve maksimum 30V DC
uygulanmalidir. Daha yiiksek gerilim degerleri PTC'ye hasar verir ve motor garanti
kapsami disina ¢ikar.

Fren sargilari, fren etiket degerlerindeki gerilim degerine gore tasarlanmistir. Sargilar
yuksek gerilime karsi paralel varistor baglantisiyla korunmaktadir.

Fren mikroswitchlerinin baglanti kutusuna baglantisi normalde agik kontaklar araciligiyla
yapilir.

Motorun Uzerindeki kirmizi mihriin aciimasi durumunda_motor garanti kapsami disina
cikacaktir. S6kme islemi gerekli ise Uretici ile iletisime gegin.

mEE R PR b

Enkoder kablosu, ana gli¢ kablosu tarafindan meydana gelen elektromanyetik etkiden izole
edilmelidir. Aksi takdirde parazit akim, invertor hatalari ve seyir konforunun bozulmasina
sebep olabilir.
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

3. Uriin Bilgileri
3.1. Motor Agirliklari

Motor agirliklari motor etiketinde belirtilmistir. Motorun agirligini g6z 6niinde bulundurarak uygun
kaldirma ekipmani kullaniniz.

3.2. Calisma Alani

SMT serisi motorlar kompakt tasarimi sayesinde makine daireli ve makine dairesiz sistemler icgin
uygundur.

Motorun kurulumunun yapildigi calisma bdélgesi asagidaki kosullari saglamali,
v" Cevre sicakligi 0 °C ve 40 °C degerleri arasinda olmali.
v" Nem orani 95%’ ten daha az olmali ve ortam islak olmamali.
v Etiket degerinde yazan koruma sinifini kontrol edilmeli
v

Yapi atiklari ve dis etkilere karsi koruyucu 6nlem alinmali (su, nem, toz vb.)

E Eger calisma kosullari belirtilen ortamlardan farkli ise Uretici ile irtibata geciniz.

3.3. Nakliye ve Paketleme

SMT serisi motorlar nakliyesi, nakliye firmasi ile kararlastirildigi sekilde gerceklestiriimektedir.

Motor Uzerinde tasima halkasi vardir. Halka sadece motor, frenler ve kasnagl tasiyacak sekilde

tasarlanmistir.
v" Motoru orijinal paketindetranspalet veya forklift yardimiyla, paketi actiktan sonra ise tasima

halkasini kullanarak tasiyiniz.
v' Motorun agirhgini goz éniinde bulundurarak uygun kaldirma ekipmani kullaniniz. Motor agirliklari

motor etiketinde belirtilmektedir.
v' Tasima sirasinda olusabilecek darbe ve titresimleri engelleyici dnlemlerinizi alin.

Harici yukler yliklemeyiniz (6rn: halatlar, soketler vb.).

A Tasima sirasinda agirlik merkezini dikkate alin.

Paketlemeyi muhtemel hasar ve kayiplara karsi kontrol ediniz, gerekli durumlarda nakliye
firmasi ile irtibata geciniz. Nakliye sirasinda gerceklesen hasar ve kayiplar garanti kapsami

disindadir.
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

3.4. Depolama Kosullari

Stoklamanin gerekli oldugu durumlarda,
v Motorlari orijinal paketinde kuru bdlgede saklayiniz.
v Asin degisken hava kosullarina karsi énlem aliniz.
(tavsiye edilen saklama kosullari: -20 °Cile 60 °C arasi)
v Dis etkenlere (su, nem, toz vb.) ve yapi atiklarina karsi koruyucu énlem aliniz.
v’ Uzun sireli stoklardan kagininiz.
(Tavsiye edilen maksimum stok stiresi: 1 yil)

ilk calistirma sirasinda sira disi ses oldugu gdzlemlenirse, iiretici ile irtibata geciniz.

3.5. Bertaraf / Geri D&nisum

(2 A Yasal dizenlemelere wuygun olarak profesyonel ve c¢evre dostu bir sekilde

)
\/ T 4 gerceklestirilmelidir.

Sayfa7 /22

®
KK-75.01-1/21.05.2024/Rev.06 //A KA R
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4. Mekanik Kurulum

4.1. Mekaniksel Glvenlik Uyarilari

Mekanik kurulum sadece yetkili ve egitimli personel tarafindan yapilmalidir.
Kurulum sirasinda, standartlara uygunluk sézlesme yapilan firma sorumlulugundadir.

Eger herhangi bir problemle karsilasirsaniz, liitfen Uretici firma ile irtibata geciniz. (iletisim bilgileri bu
kilavuzun arka yiziinde ve motor etiketlerinde bulunmaktadir.)

v" Motor kurulumundan énce, nakliye sirasinda olusabilecek muhtemel hasar ve kayiplar igin
motoru kontrol ediniz.

Motor Uzerinde tasima halkasi vardir. Halka sadece motor, frenler ve kasanagi taslyacak
sekilde tasarlanmistir. Harici yikler yiklemeyiniz (6rn: halatlar, soketler vb.).

v' Motor, fren veya kasnaklara herhangi bir kuvvet uygulamayiniz.

\

Motor ve 6zellikle frenler nem, su toz ve yapi atiklarina karsi korunmalidir.

v' Motorun cevresindeki hava akimi hicbir sekilde engellenmemelidir. Aksi takdirde motorun asiri
Isinmasina neden olur.

Enkodere rahat ulasilabilmesi icin fren ile duvar arasinda en az 150 mm (yatay dogrultuda)
mesafe birakin.

SMT serisi motorlardaki fren montajlari fabrika c¢ikishdir. Fren ayarlariAkartarafindan
yapilmaktadir. Liitfen herhangi bir ayar yapmayimniz! Aksi takdirde, motor ve frenler
garanti kapsami disinda kalir.

Fren degisimi Akarbilgisi dahilinde olmalidir. Eger fren degisimi gerekli ise Uretici firma ile
iletisime geginiz.

Motor lizerinde herhangi bir kaynak islemi yapmayiniz! Miknatis ve mil yataklari zarar
gorebilir. Herhangi bir ihlal durumunda, motor garanti kapsami disinda kalir.

Motor, fren ve aksesuarlara herhangi bir miidahale durumunda;_motor garanti kapsami
disinda kalir.

BB B

4.2. Motor Montaijl

SMT serisi motorlarda, motor govdesinin tabaninda montaj delikleri vardir.

a. SMT 140AC-10/15/20 tipi motorlar 4 adet M16 (Kalite 8.8) civatasiyla montaj ylzeyine
sabitlenmelidir. (195Nm tork uygulayiniz)

b. SMT 200AC-15/17/20tipi motorlar 4 adet M20 (Kalite 8.8) civatasiyla montaj ylzeyine
sabitlenmelidir. (395Nm tork uygulayiniz)

c. SMT 225AC-20/30 motor tipi motorlar 4 adet M24 (Kalite8.8) civatasiyla montaj ylizeyine
sabitlenmelidir. (680Nm tork uygulayiniz)

d. SMT 250AC-30/40/50 6 adet M24 (Kalite 8.8) civatasiyla montaj ylizeyine sabitlenmelidir.
(680Nm tork uygulayiniz)
Sikilastirma islemini diyagonal olarak ve ayni kuvveti uygulayarak yapiniz.

f. Montaj edilecek olan ylizeyin dizlemselligimax.0,3mm’dir.
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

g. Montaj edilecek olan yiizey uygulanacak kuvvetlere karsi dayanikh olmali.
h. Olusabilecek titresimleri absorbe etmek amaciyla vibrasyon séniimleyici tamponlar kullaniniz.

1. Machine Room System 2. Machine Roomless System

Sekill — Ornek Motor Montaji

4.3. Halat Muhafaza Saci ve Kolu Ayari

SMT serisi motorlarda halat koruma saci ve kollari motorun izerine montaj edilmis olarak teslim edilir.

v Halat muhafaza saci ve kollari motor 6n kapagina sabitlenmistir. (Sarim acis1 180° kabul edilir.)

v" Montaj esnasinda, halat muhafaza saci ve kollarini ¢cikarmaniz gerekebilir. Ancak, montaj bittiginde giivenli
bir sekilde tekrar sarim agisini dikkate alarak takmayi unutmayiniz.

v Halat koruma kollarinin halatlara olan mesafesi en az 3mm olmalidir.

v" Bunun haricinde ayar yapmaniza gerek yoktur.

Sekil2 — Halat Muhafaza Saci ve Kolu
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

5. Elektriksel Baglantilar
5.1. Elektriksel Glvenlik Uyarilari

Elektriksel baglantilar sadece yetkili ve egitimli personel tarafindan yapilmaldir. Kurulumun standartlara
uyumlulugu sézlesmeli firma sorumlulugundadir.

Herhangi bir problemde liitfen AKAR’dan destek isteyiniz.(iletisim bilgileri bu kilavuzun arkasindadir.)
Motorun kurulumundan 6nce kablolarin nakliye sirasinda hasar gérmediginden emin olunuz.

5.2. Motor Terminal Baglantilari

SMT serisi motorlarin ¢alismasi igin invertor ve enkoder gereklidir.
v" Motor ve fren baglantilarini klemens baglanti semasina gére yapiniz. (Sekil-3/4)

v’ Bagka sekilde belirtilmedigi siirece enkoder ofseti 0 olarak ayarlanmali. Bunu yapabilmek icin, DC
gerilimi U fazina (+) ve V & W fazlarina (-) olacak sekilde veriniz.

v Auto-tuning isleminin dizgiin yapilabilmesi icin U, V, W fazlarinin sirasi klemens kutusuna dogru
sira ile baglanmali. Aksi takdirde, motor kontrolsiiz sekilde hizlanabilir.

v Topraklama baglantisini kontrol edin ve dogrulugundan emin olun.

v' Motor sadece topraklamasi olan ekranh gii¢ kablosu ile kullanilmalidir. Lutfen gii¢c kablosunun
toprak baglantisinin bina topraklamasindan ayri oldugundan emin olun.

SMT140AC TiP KLEMENS BAGLANTI SEMASI
SMTI140 AC TYPE MOTOR CONNECTION DIAGRAM

PTC FREN IZLEME SiVIiC 'LERi 1.FREN
(ISI SENSORU) BRAKE MONITORING SWITCHES EBRAKE

TOPRAK BAGLANTISI (PE)

‘5 NOTE =
» 5. S
<
3 oo . -
& 2z a0 20 % z
3 s B |2 & F
U v w 7 E N T 3
(KAHVERENGE) (SIYAH) (GRI)
(BROWN) (BLACK) (GREY)
e ((‘\.I - ' | N Y TN (\_‘\I N r~
QL IO O O O [ GYROESEN : Q
Y ' ') ( Y N / '
/ '\.J \_/ - . / O L/ \_ . W/
FA N A A A / V. ' g
D D D LD N DD
U v w P P C 1 2 B1+ B1- B2+ B2-
= S
= PTC SENSORU 1. FREN VOLTAJI 2.FREN VOLTAJI
5 8 L1 L2 L3 MAKS. (VDC) (VDC) (VDC) (198 VDC) (198 VDC)
vs 30 (VDC) CoOM NK NK
“= FAZLAR PTC SENSOR MAX. . . BRAKE VOLTAGE ~ BRAKE VOLTAGE
v S PEASES 36 (V' DC) coMm NC NC (1981 DC) (1987 DC)
& YUKSEK VOLTAJ VERMEYIN
© NOT HIGH VOLTAGE

Fabrika ayarlarmda fren sivicleri kapah kontaktir ve gri kablolar kullamlmaktadar.

Gerekirse, acik kontak icin mavi kablolar: kullanin. Ok vonii kapah kontak ydniinii gésterir.

In factory settings, brake swicthes are closed contacts and grey cables are used.

If necessary, use the blue cables for the open contact. Arrow direction indicates closed contact direction.

Sekil 3- SMT140AC Tip KlemensBaglantiSemasi
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

SMT200-225-250 AC CIFT FRENLI TiP KLEMENS BAGLANTI SEMASI
SMT200-225-250 AC DOUBLE TYPE MOTOR CONNECTION DIAGRAM

=
= PTC FREN IZLEME SIVIC 'LERI 1.FREN 2. FREN
4 ';.‘:' (ISI SENSORU) BRAKE MONITORING SWITCHES BRAKE BRAKE
< ~—
r'd" E i~ hy
' =) "
z3 - s A " ey TN e
== ey T o oY o0 g R &3 §a

- = To B = = X s & _E 3 =
2 < &2 |82 |3 NEERNE Sy 88 T3
<3 s¢ sy (88 |3y 53 s 3§ IS 3§
E‘ o] 33 3 3 G SF g ] S |waristor
o] u v w &3 J
= (KAHVERENGI) (SIYAH) (GRI) S

(BROWN) (BLACK) (GREY)

YUKSEK VOLTAJ VERMEYIN
NOT HIGH VOLTAGE

U Vv W P P 1 2 C 3 4 Bl+ B1- B2+ B2-
< ~
= PTC SENSORU 1. FREN VOLTAJI 2. FREN VOLTAJI
j 2 L1 L2 L3 MAKS. (VDC) (VDC) (VDCO) (VDC) (VDCO) (108 v DC) (198 VDC)
v = 30 (VDC) NA NA coM  NK NK
zz FAZLAR PTC SENSOR MAX. ) . _ _ BRAKEVOLTAGE  BRAKE VOLTAGE
R PHASES 30 (V' DC) NO NO coM NC NC {198V DC) {198V DC)
o
=

Sekil 4- SMT200AC — SMT225AC — SMT250AC Tip Klemens Baglanti Semasi

SMT serisi motorlar asiri 1sinmaya karsi faz sargilarina bagl olan PTC termistorleri ile
korunmaktadir. Baglantilar PTC kontrolori araciligiyla yapilmalidir ve maksimum 30V DC

A uygulanmalidir. Daha yiiksek gerilim degerleri PTC'ye hasar verir ve motor garanti
kapsami disina ¢ikar.

5.3. Enkoder Baglantisi

SMT serisi motorlarda enkoder Uretici tarafindan ana mile monte edilir.

v" Enkoder 7 metrelik ekranl kablo ile birlikte temin edilir.
v" Enkoder invertériin yazilimi ile uyumlu olmalidir.

Fabrika ayarlari AKAR tarafindan Auto-tuning islemi sirasinda yapiimistir. Liitfen baska ayar
yapmaya ¢alismayiniz ve enkoderi s6kmeyiniz!

Enkoderin degisimi yalnizca yetkili ve egitimli personel tarafindan yapilmalidir. Degisim durumunda
enkoderinvertore tekrardan tanitilmalidir.

Olgiim hatalarina sebep vermemesi icin enkoderi mekanik darbelere karsi koruyunuz.

Enkoder ve enkoder kablosuna dogrudan temas etmeyiniz. Enkoder elektrostatik desarjlara karsi
hassastir ve desarj sonucu bozulabilir.

22’
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Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

5.4. Elektromanyetik Fren Baglantisi

SMT serisi motorlarda elektromanyetik frenler Uretici tarafindan monte edilirler. Fren ayarlari AKAR
tarafindan yapilir. Ayar yapmaniza gerek yoktur.

Lutfen herhangi bir fren ayari yapmaya g¢alismayiniz! Aksi takdirde, frenler ve motor
garanti kapsami disinda kalirlar.

Fren degisimi sadece AKAR destegiyle yapilmalidir. Eger fren degisimi gerekli ise Uretici ile
irtibata geciniz.

Elektromanyetik frenler, statik fren uygulamalari icin tasarlanmistir. Statik fren uygulamalarinda
fren balatalarinin asinmasi minimum seviyededir. Bu sebeple, frenler genel olarak bakima ihtiyag
duymazlar.

Dinamik uygulamalari sadece Uretici tarafindan yapilan test frenlemesi ve acil durum frenlemesi
ile sinirhdir.

Gug kesintisi durumunda frenleri manuel ya da mekanik olarak agmak mimkin degildir. Frenler
yardimci giic kaynagi (UPS, Akl vb.) ile serbest biraktirilabilirler.

Frenler anahtarlama kaynakli yiksek gerilimlere karsi varistor korumalidirlar.
Varistorlerinklemens kutusuna montaji yapilmistir.

Fren biraktirma kontrolii mikroswitch Gizerinden yapilmalidir. Aksi takdirde, fren garanti
kapsami disina cikar.

Mikroswitchler frenlerin anlik durumunu izlemek amaciyla kullanilirlar. Mikroswitchlerden
gelen sinyal dogrultusunda invertor sistemin calisip calismamasina karar verir.

Eger fren basariyla birakildiysa invertor sistemin galismasina izin verir. Aksi takdirde invertor
sistemi durduracaktir. Boylece motor fren torkunu asmak icin sistemden fazla akim
cekmemis olunur. Sonug olarak motor ve invertér yiiksek gerilime karsi korunmus olur.

Fren anahtarlamasi icin iki kontaktériinde (AC tarafi ve DC tarafi) kullanilmasi Onerilir.
Normal ¢alisma esnasinda AC tarafindaki kontaktor fren rélesi tarafindan anahtarlanmali. Bu
sekilde meydana gelebilecek mekanik sesin azalmasi saglanir.

Diger yandan DC tarafindaki kontaktér, motor kontaklari tarafindan anahtarlanmali. Bu
sekilde acil durumlarda frenin sinyale cabuk cevap vermesi ve hizli kapanmasini saglar.

Motoru, invertor olmadan dogrudan ana sebekeye baglamayiniz!

Standart fren voltaji 198V DC’dir. Fren bobin uglarina; calisma geriliminden daha diisiik
gerilim uygulanmasi, frenin tam olarak gorevini yerine getirmemesine sebep olacaktir. Bu
durumda frenden siirtme sesi gelebilir, motor fazla akim ¢ekebilir, motor asiri i1sinabilir veya
slrlict hataya gecebilir. Calisma geriliminden daha yiiksek gerilim uygulanmasi ise frenin
cabuk isinmasina sebep olacaktir.
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6. Calistirma

6.1. Calisma Kosullari

Motorun kurulumunun yapildigi calisma bolgesi asagidaki kosullari saglamali,

Cevre sicakhgi 0 °C ve 40 °C degerleri arasinda olmali.

Nem orani 95%’ ten daha az olmali ve islak olmamalidir.

Etiket degerinde yazan koruma sinifini kontrol edilmeli.

Yapi atiklari ve dis etkilere karsi koruyucu 6nlem alinmali. (su, nem, toz vb.)

ANANENEN

A Motorlar patlayici gaz bulunan ortamlarda calistirilmamali.

ﬂ Eger calisma kosullari belirtilen ortamlardan farkli ise Uretici ile irtibata geciniz.

6.2. Kontrol Listesi

Motoru ¢alistirmadan 6nce asagidaki maddeleri sagladigindan emin olun:

v' izolasyon ve calisma kosullari, etiket degerleri ve bu kilavuz ile benzerlik géstermeli (Onceki
sayfalara bakin).

Motor ¢alisma kosullari etiket degerleri ile benzerlik gdstermeli.

Fren gerilim beslemesi, fren etiket degerleri ile benzerlik gostermeli.

Mekanik ve elektriksel baglantilar bu kilavuza gore ayarlanmali.

Yerlestirme civatalarinin diizglin monte edildiginden emin olun.

Motorun yatay platforma dengeli ve paralel bir sekilde sabitlendiginden emin olun.
Motorun donis yonlinin dogrulugunu kontrol edin.

Yikin halatlar arasinda dengeli dagitildigindan emin olun.

Motorun gevresindeki hava-akisinin engellenmediginden emin olun.

Guvenlik ekipmanlarinin diizglin sekilde baglandigindan emin olun.

Motor sargilarinin kisa devre edildiginden emin olun.

Elektriksel izolasyon direncinin yeterli oldugunu kontrol edin.

Topraklamanin dogru yapildigini kontrol edin.

PTC kontroloriiniin max. 30 V DC ile beslendigini kontrol edin.

AN NI NN N U U N N N NN

Elektriksel gerilim altinda hareket eden biitlin pargalar igin gerekli dnlemlerin alindigindan emin
olun.

<

Bltln kablo girislerinin kapali oldugundan emin olun.

<

Motorun sessiz ve titresimsiz calistigini gozlemleyin.

Litfen yukaridaki listenin olasi her tirli durumu kapsamadiginin farkinda olun. Ek test ve
kontroller gerekli olabilir. Bu sebeple; baslatma ve isletmeye alma islemleri, bu konuda
c bilgi ve tecriibeye sahip yetkili ve deneyimli personel tarafindan yapiimaldir.
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6.3. EN 81-20 ve EN 81-50 Motor Testleri

Teste baslamadan 6nce, motorun kisa devre edilmediginden emin olun.
A Boylece, motor engellemesi olmaksizin sadece fren etkisi test edilebilir.

Testlerin kabin seyir mesafesinin yari yliksekligindeyken yapilmasi énerilir.

6.3.1. Yar Yiik Testi

Beyan yukiniin %50’si ile yukli kabin, seyir mesafesinin ortasinda iken asagi ve yukari
yonlu hareketinde 6lgllen iki akim degeri arasindaki sapma max. %10 olmalidir.

6.3.2. Tahrik Yeteneginin Kontrol Testleri

EN81 Madde 6.3.3 Tahrik yeteneginin kontroli (Madde 5.5.3) uyarinca;

Tahrik yeteneginin kontroli, asansor kurulumuna uygun ¢ok sert frenlemeli birkag
durdurma ile gergeklestirilmelidir. Her bir deneyde, kabinin tam durdurulmasi
saglanmalidir.

Bu deney, asagidaki gibi yapilmalidir:

a) Bos kabinle yukari yonde seyir hareketinin en (st seviyesinde,

b) Beyan yikinin % 125’i ile yukli kabinle asagi yonde seyir hareketinin en alt seviyesinde
karsi agirlik tampon/tamponlarla temas etmeli ve makine halat kaymasi olusana kadar
donmeye devam etmeli ve/veya kayma olusmazsa bu kabin, yikselmemelidir.

Montaji gerceklestiren firmanin belirttigi gibi dengenin saglandigi kontrol edilmelidir.

6.3.3. Fren Testleri

a) Asiri Yik Testi
Asiri yik testi; motor lizerindeki etikette yazan beyan ylikiinin %125 lzerinde yik ile yikli

kabini, nominal hizda asagi yonde hareket ederken yapilmalidir. Motorun ve frenin giici
kesilmelidir. Kabinin yavaslamasi, elektromanyetik glivenlik tertibatinincalismasindan
kaynaklanan veya tamponlara oturma sirasinda olusan yavaslamadan biiylik olmamalidir.

b) Tek Fren Ariza Testi (sadece ikili Fren Sistemler icin)
Motor ikili fren sistemine sahipse test; etiket degerlerinde yazan nominal hiz ve yiikte tek fren ile
yapilmalidir. Motor ve frenin glicl kesilmelidir.

UYARI 1: Testin gergeklestigi sirada; frenlerden biri test sliresince serbest birakilmali, diger fren ayri olarak
calistiriimali ve test edilmeli.

UYARI 2: Testin gerceklestigi sirada; asansor sistemi dikkatlice gézlemlenmeli. Hizda azalma gériilmediyse,
diger fren acilen devreye sokulmali.
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Microswitch Testi

Mikroswitch, frenden ayri olarak tek basina test edilmelidir. Normalde agik veya normalde kapali
kontak kullanimlarina gore, bir seferde bir mikroswitch kontaginin agilmasi veya kapatilmasi
gerekir. Yanlis veya eksik bir mikroswitch sinyali varsa, seyir baslatiimamaldir.

6.4. Acil Durumlarda Calistirma

Acil durumlarda calisma sadece yetkili ve egitimli personel tarafindan yapilmahdir.

Sabit miknatislh senkron motorlarda, yukari yonli hareket nominal yikin 400N’u astigi
degerlerde zorlanmaya sebep olur. Bu sebeple acil durumda elektriksel ¢alisma, 5.12.1.6
(EN 81-20 madde 5.9.2.3.3) ‘in sartlarina uygun hale getirilmelidir.

Acil Durumda Elektriksel Calistirma
Acil durumda ¢alisma, acil durum elektriksel calisma (yukarida) sartlarina uygun olmah ve acil
durum calismasini harekete gegirecek vasitalar asagida verilenlerin birinde yerlestirilmelidir:

— Makina dairesine (Madde 5.2.6.3),

— Makina panosuna (Madde 5.2.6.5.1) veya

— Acil durum ve deney paneli/panelleri tizerine (Madde 5.2.6.6).

Ayni zamanda, 5.12.1.6'nin belirtilen sartlarini saglamak durumundadir:

a) Acil durumda elektrikli midahale anahtari, yanlislikla calistirilmaya karsi korunmus butonlar
Uzerinde sabit basing ile basili tutularak kabin hareketinin kumanda edilmesine izin vermelidir.
Hareket yonleri agikga isaretlenmis olmalidir.

b) Acil durumda elektrikli miidahale anahtarinin ¢alistirlmasindan sonra, bu anahtar tarafindan
kontrol edilenler harig, her tiirli kabin hareketi engellenmelidir.

c) Asagidaki gibi muayene calismasindaki anahtarlama ile acil durumda elektrikli miidahalenin
etkileri gecersiz olmalidir:

1) Acil durumda elektrikli midahale anahtari devrede iken, muayene c¢alismasi
yapiliyorken, acil durumda elektrikli midahale devre disi kalmali ve muayene galismasinin
yukari/asagi/calistirma butonlari etkin olarak devrede kalmalidir.

2) Acil durumda elektrikli midahale yapiliyorken muayene calismasi gerceklestiriliyorsa,
acil durumda elektrikli midahale sonlandirilmali ve muayene calismasinin yukari/asagi/calistirma
butonlari etkin hale getirilir.

d) Acil durumda elektrikli miidahale anahtari, dogrudan veya Madde 5.11.2’ye uygun baska bir
elektrik anahtari yardimiyla asagidaki elektrik cihazlarini devre disi birakmalidir:

1) Madde 5.5.5.3 b)’ye gore halat veya zincir gevsemesinin kontrollinde kullanilanlari,

2) Madde 5.6.2.1.5’e gore glvenlik tertibatina monte edilenleri,

3) Madde 5.6.2.2.1.6 a) ve b)‘ye gore hiz regilatoérindekileri,

4) Madde 5.6.6.5 ‘e gore yukari yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi

koruma tertibatina monte edilenleri,
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5) Madde 5.8.2.2.4‘e gbre tamponlara monte edilenleri,
6) Madde 5.12.2 ‘ye gore sinir glivenlik kesicileri,

e) Acil durumda elektrikli midahale anahtari ve bunun basmali butonlari, tahrik makinasinin
dogrudan veya gorinti aygitlari ile gorilebilecegi sekilde yerlestiriimelidir (Madde 5.2.6.6.2 c)).

f) Kabin hizi 0,30 m/s’yi asmamalidir.

Acil durum galismalari igin kesintisiz gli¢c kaynagi (UPS) ya da aki kullanilmasi énerilir.
Acil Durum Mekaniksel Calistirma

Acil durum mekaniksel ¢alisma sadece ve sadece kurtarma islemi icin baska secenek kalmadigi
durumlarda basvurulmahdir. (fren yanmasi vb.)

Kabinin kontrolsiiz hizlanmasi engellenmesi icin motorun sargl uclarinin kisa devre
yapilmasi siddetle 6nerilir.

Bu durumda hiz, makine-motor sistemlerindeki kasnak slirtiinmesine benzer sekilde fren
torkuna bagh olacaktir. Kisa devre ana kontaklarin kontaktor uglarindan yapilmalidir.
Sargilan kisa devre etmek sadece sargilardan akim gegmediginde yapilabilir.

Acil durum mekaniksel c¢alisma, yetkili ve egitimli personel tarafindan asagidaki glivenlik
talimatlari izlenerek uygulanmalidir:

v Acil durum mekaniksel ¢alisma fren biraktirma aparatinin kullanimi ile yapilmalidir.

v Motor sargi uglarinin kisa devre edildiginden emin olunuz. (Kisa devre motor milinin serbest
kalmamasi igin 6nemlidir. Aksi takdirde motor milinin serbest kalmasi sonucu sistemin agir
tarafi yoniinde motor kontrolstiz sekilde hizlanacaktir.)

v" Bu sekilde kabin, sistemin agir tarafi yoninde fren torkuna bagh bir sabit hizda hareket
edecektir.

v’ Sistemi durdurmak istediginizde freni kapatiniz.

v' Fren biraktirma aparati guvenli bir yerde ve yetkisiz kisilerin ulasamayacagi sekilde
saklanmalidir.

Fren biraktirma aparati bir opsiyondur ve AKAR uygunsuz kullanimindan hicbir sekilde
sorumlu degildir.

Gli¢ Arizasinda Calistirma

Guc anizasinda ¢alisma durumu; giic arizasi meydana geldigi ve kabinin kat seviyesine ulasamadigi
durumlarda, kabini uygun kat seviyesine getirmek ve tahliye islemini saglamak amaciyla
uygulanir. Bu calisma kesintisiz glic kaynagi (UPS) ile yapilmalidir.

Guc arizasinda calisma ve acil durumda calisma islemleri ayri ayri uygulanir ve birbirinin
yerine kullanilamazlar.
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7. Hata ve Oneriler

Hata Olasi Neden Oneri
Motor govdesinde Topraklama islemi Topraklama kablosu motor gévdesine
kagak var yapilmamistir baglanmahdir

Motor donmiiyor

Fren agmiyor

Tablodaki hata 5 “Fren agmiyor” kismina bkz.

Faz uclari hatal baglanmis

Motor klemensine baglanmis olan U,V,W
uglarini kontrol ediniz

Mikroswitchten gelen yanlis
sinyal

Mikroswitch ayari yapilmalidir

Motor fazla akim
cekiyor

Fren tam olarak cekmiyor

Tablodaki hata 5 “Fren agmiyor” kismina bkz.

Faz uclari hatal baglanmis

Motor klemensine baglanmis olan U,V,W
uclarini kontrol ediniz

Karsi agirhk dengesi bozuk

Kabin yari yikle ylklenip asansoér en alt kata
ve en Ust kata yonlendirilerek, inis ve
cikistaki akimlar stiriict ekranindan izlenir.
inis ve cikista, kabin kuyusunun orta
noktasindan gecerken cekilen akimlar
birbirine yakin olmahdir

Motor sert/
giiriiltiilii calisiyor

Fren tam olarak agmiyor

Tablodaki hata 5 “Fren agmiyor” kismina bkz.

VVVF siirticli ayarlari hatali

VVVF slriict ayarlari kontrol edilmelidir

Fren agmiyor

Fren besleme gerilimi diistk

Besleme gerilimi, fren etiketinde belirtilen
gerilim dizeyine getirilmelidir

Fren bobini yanmis

Firmamaizla irtibata geginiz

Fren aynasi ve fren govdesi
arasindaki calisma boslugu izin
verilen aralik disinda
(max.0,6mm)

Firmamaizla irtibata geginiz

Frenleme
gerceklesmiyor

Frenlerin kapanmasi esnasin
da gerilim uygulaniyor olmasi

Mikroswitch ayari ve gli¢c kaynagi kontrol
edilmelidir

Kararsiz frenleme

Fren besleme gerilimi distk

Fren besleme gerilimi fren etiketinde
belirtilen gerilim diizeyine ¢ikartilmahdir

Hatali mikroswitch sinyali

Mikroswitch ayari yapilmalidir

Giiraltulu frenleme

VVVF sirlicli ayarlari hatali

VVVF slrlct ayarlari(durma ani ile ilgili
paremetreleri) kontrol edilmelidir

Normal isletme calismasinda
DC kismindan anahtarlama

Kilavuzun 5.4. Elektromanyetik Fren
Baglantisi béliimiinii kontrol edin ve AC
anahtarlama yapin.

Frenin hava boslugu olmasi
gerekenden fazla (max. 0,6)

Firmamizla irtibata geginiz
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8. Servis ve Bakim

8.1. Bakim ile ilgili Genel Bilgiler

Servis ve Bakim uygulamalari sadece yetkili ve egitimli personel tarafindan yapilmahdir.

v
v
v

£\
/N

Calisma veya frenleme anindaki olagan disi sesleri takip edin.

Glvenlik talimatlarina her zaman uyun.

Acil durum c¢alismasinda, UPS’in bozuk olabilecegini gbz dnlinde bulundurun. Bu sebeple, servis
personeli yaninda UPS bulundurmalidir.

Elektromanyetik fren ayarina izin verilmemektedir. Eger fren gévdesi ve aynasi arasindaki ¢alisma
araligi verilen maksimum degeri ge¢misse, litfen Gretici firma ile iletisime gegin.

Motorun sokiilmesine izin verilmemektedir. Giliglii manyetik kuvvete dikkat edin!

SMT serisi motorlarda herhangi bir yaglama islemine gerek yoktur. Liitfen mil yataklarina
yaglama islemi yapmayiniz.

8.2. Periyodik Bakimlar

Bakim ismi Isletmeye alma Denetleme araligi
sirasinda
Halat ve halat korumasi arasindaki mesafe Evet 4 ayda bir
Guc¢ kaynagi (UPS) fonksiyonellik testi Evet Ayhk
Govde civatalarinin montajl Evet Ayhk
Tahrik kasnagi kontroli Evet Ayhk
Fren fonksiyonellik testi Evet Ayhk
Tahrik kasnagi korumasi - Yillik
Fren gévdesi ve aynasi arasindaki aciklik - Yillik
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8.3. Encoder Degisimi

DIN EN 100 015 - 1 HEIDEN HAIN

CECC 00015 -1

A

Montaj Talimatlari
Mounting Instructions

Paket ddhilinde
Included in delivery

ECN 1313 EnDatO1

Mbx 50 DIN 6912 8.8
ID 202 264-36
@’ 9/2005

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Stralte 5
83301 Traunreut, Germany

= +49(8669) 31-0

+49 (8669) 061

E-Mail: info@heidenhain.de

Technical support +49 (8669) 32-1000
Measuring systems & +49 (8669) 31-3104

E-Mail: service.ms-support@heidenhain.de
TNC support @ +49(8669) 31-3101
E-Mail: service.nc-support@heidenhain.de
NC programming % +49 (8669) 31-3103
E-Mail: service.nc-pgm@heidenhain.de

PLC programming & +49 (8669) 31-3102
E-Mail: service.plc@heidenhain.de

Lathe controls @ +49 (8669) 31-3105
E-Mail: service.lathe-support@heidenhain.de

www.heidenhain.de

- C €

Ve 00
533 396-91 - 60 - 5/2007 -
Degisim hakki saklidir - Subject to change without notice -
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ECN 1313/EQN 1325 EnDat01 ” 25<1.<35
Olgiiler mm birimindedir 2 2
Dimensions in mm ® o= <<5 & A
1
— Rulman —l
Bearing 7

® = Gerekli eslestirme olgileri
Required mating dimensions

@ 65+0.1

ID 332 201-xx
ID 332 202-xx
Kabloyu sekildeki gibi bastirarak yerine yerlestirin

Click cable into place, and push it in as far as possible

M5x50 DIN 6912 8.8
swa O
Mg =5+0.5Nm

Mg =1.25-0.2 Nm Mg =5+0.5 Nm
Demontaj icin siralamayi tersten uygulayiniz
Disassembly in reverse order
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|« 62512-78

N e i ) Ekran baglantisini unutmayiniz!
/J LI 1 \«.. Do not forget shielding!
/ - o - - - -—
/ 11 rrrega \
L SrrrRrArAr A
123456
1b 6a 4b 3a 2a 5b 4a 3b 6b 1a 2b 5a
5V 5V ov ov ——— T a7
Up |Semsor| Uy |Sensor| A+ | A- B+ | B- | DATA | DATA |CLOCK | CLOCK

— o — | o
Kahve / . | Beyaz/ Yesil/ | Sari/ | Mavi/ | Kirmizi/ )

. M . Beyaz Pemb S
Yesil wl Yesil % Siyah Siyah | Siyah |Siyah Gt el B an
Brown / Blue | White/ | white |Green/ |Yellow/ | Blue/ | Red/ Gray Pink | Violet | Yellow
Green Green Black | Black Black | Black

Sensér hatti, gii¢ kaynagdi hatti ile iceriden baglidir.
The sensor line is connected internally with the power supply.

DIKKAT : Servis gerektiren durumlarda OEM hafiza alani parametreleri ayarlanmis olmalidir.
CAUTION: The parameters in the OEM memory area must be adjusted if service becomes necessary.

Demontaj sirasinda enkoderi ¢cikarmanin iki farkl yolu
Two ways of pressing the encoder out during dismounting

ca. 360° .... 720°
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| Kurulum ve Bakim Kilavuzu— SMT Serisi SMT140AC / SMT200AC / SMT225AC/ SMT250AC

KK-75.01-1/21.05.2024/Rev.06

@ RS-485 @ RS-485
CLOCK 1 DATA
CLOCK “{ L1 DATA
= Q) ~ A
Up=5V + 5% M @
ECN 1313: (max. 160 mA) /N B
EQN 1325: (max. 200 mA) 360° el.
Enkoder , at encoder
0 Al 08...1.2Vgg
@ EN 50 178/4.98; 5.2.9.5 (= 1Vss)
IEC 364-4-41: 1992; 411(PELV/SELV) 90° el
( , see
HEIDENHAIN D 231929) 0 B
‘ [ Baslangig pozisyonu igin mil/baslik ayari
= 100 | Zero position for shaft/cap alignment
- 50
1
fe=—
| T
o o o [e] o
o o O o o
— o™ Lo o (=]
— o
fo [kHz] =
L
- oHar
i o
| =i
> 100 mm | > 100 mm > 200 mm O
Cy, oy v Parazitkaynaklari
: |i| = Noise sources |
| nn % g :
: [
L o e e e e e e e e 2
°C
% Eﬁ % (°F) % =W ‘=j§
%) “
R1 R2 T=-40°C T>-10°C
(-40 °F) (14 °F)
P 45 mm R1 =18 mm / _30 80 °C
(=22 ... 176 °F)
=E—=
98 mm Rq =40 mm Ry =100 mm
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